Экзаменационные вопросы.
1. Кинематическая пара. Виды кинематических пар. Кинематическая цепь и кинематическое соединение.

2. Классификация кинематических пар. Структурные формулы Чебышева и Сомова-Малышева.

3. Условие существования группы Ассура. Разновидности групп Ассура. Образование плоских рычажных механизмов по Асуру.

4. Задачи структурного анализа механизма.

5. Виды элементарных рычажных механизмов. Нахождение крайних положений. Коэффициент изменения средней скорости (коэффициент производительности).

6. Определение числа степеней свободы механизма. Местные степени свободы. Пассивные связи.

7. Классификация звеньев рычажных механизмов. Структурная и кинематическая схемы. Масштабные коэффициенты в ТММ.

8. Признаки, по которым классифицируются механизмы в ТММ.

9. Способы кинематического исследования плоских рычажных механизмов. Сравнительный анализ.

10. Кинематическая цепь. Механизм. Рычажные механизмы. Механизмы с высшими парами. Классификация, достоинства и недостатки различных видов механизмов.
11. Крайние положения механизмов. Фазовые углы рабочего и холостого ходов. Коэффициент изменения средней скорости выходного звена механизма.

12. Определение действительных значений кинематических параметров с использованием планов скоростей и ускорений.

13. Структурный анализ механизма. Условие существования группы Ассура. Виды 2-хповодковых групп Ассура. Способ их образования.

14. Два способа разложения движения, применяемые в ТММ, при кинематическом исследовании плоских рычажных механизмов.

15.  Задачи кинетостатического расчета плоских рычажных механизмов. Допущения. Принцип Даламбера. Определение сил инерции и моментов инерции звеньев.

16. Методика построения планов скоростей при различных способах разложения движения. 
17. Методика построения планов ускорений при различных способах разложения движения. 

18. Образование плоских рычажных механизмов путем наслоения групп Ассура. Разновидности групп Ассура. 
19. Применение теоремы подобия для определения скоростей (ускорений) различных точек звена механизма.

20. Определение положений механизма, соответствующих рабочему положению, холостому ходу, крайнему положению. 

21. Что такое степень свободы механизма? По каким формулам определяется число степеней свободы пространственного и плоского механизмов?

22. Задачи кинематического анализа механизмов.

23. Последовательность определения сил инерции и момента от сил инерции звена.

24. Определение последовательности кинематического исследования и силового расчета механизма, их связь с структурным строением.

25. Задачи силового расчета механизма. Число неизвестных при определении реакций в кинематических парах без учета сил трения.  Способы их нахождения.

26. Условие статической определимости плоской кинематической цепи. Число неизвестных при определении реакций в кинематических парах. Задачи силового расчета. 

27. Определение уравновешивающей силы с помощью рычага Жуковского. 

28. Метод определения реакций в кинематических парах рычажного механизма. 

29. Силовой расчет плоского рычажного механизма без учета сил трения в кинематических парах. 

30. КПД механизмов при последовательном и параллельном соединении. 

31. Виды балансировки роторов. Способ достижения статической уравновешенности ротора.

32. Влияние трения на реакции в кинематических парах. Учет трения при кинетостатическом расчете плоских рычажных механизмов. 

33. Динамическая или полная балансировка ротора. Уравновешивание вращающихся масс, расположенных в нескольких плоскостях. 

34. Рычаг Жуковского. Его назначение. 

35. Явление самоторможения. Определение циклового и мгновенного КПД. 

36. Трение в кинематических парах. Учет сил трения при определении реакций в кинематических парах. 

37. Угол давления. Влияние угла давления на передачу сил в механизмах. Явление самоторможения. 

38. Определение силовой реакции в кинематических парах. Последовательность силового расчета на примере 2-х поводковых групп Ассура. 

39. Рычаг Жуковского. Теорема о рычаге. Определение по рычагу Жуковского уравновешивающей силы или уравновешивающего момента. 

40. Методы определения реакций в кинематических парах. 

